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Buromaschine mi t mindestens einem el ektromechan ischen Wandler 



Patentanspruche : 

1. ] Buromaschine mit mindestens einem elektrische Impulse in 
J eine mechanische Bewegung umsetzenden Wandler (Schritt- 

~~ motor, Magnet), dadurch gekennzeich- 
n e t , daB zur Abgabe eines akustischen Signals der 
bewegliche Teil des Wandlers dadurch in Vibrationen ver- 
setzbar ist, daB der Wandler durch einen Impul sgenerator 
ansteuerbar ist, der eine Frequenz oberhalb der maxima- 
len Betriebsfrequenz erzeugt. 

2. Buromaschine nach Anspruch 1, dadurch g e - 
kennzeichnet , daB der Wandler durch eine 
solche Frequenz ansteuerbar ist, daB Wandler und/oder Be- 
festigungselement (Rahmenwerk) in Resonanzschwingungen 
versetzbar sind. 

3. Buromaschine nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Ansteuerf requenz 
fur den Wandler in der Nahe des Empf indl ichkei tsmaximums 
des menschlichen Ohres (2000 bis 3000 Hz) liegt. 

4. Buromaschine mit einem Schrittmotor als Wandler, nach 
einem der Anspruche 1 bis 3, dadurch ge- 
kennzeichnet , daB der Rotor des Schritt- 
motors urn seine magnetische Raststellung in akustische 
Schwingungen versetzbar ist. 
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Die Erfindung geht aus von einer Buromaschine der im Qber- 
begriff des Patentanspruchs 1 angegebenen Art. 

In Schreib-, Daten- Oder ahnlichen Buromasch inen werden akusti- 
sche Signal vorrichtungen verwendet, die z. B. auf die Arnahe- 
rung des Zeilenendes, bei Korrektur- oder Wiederhol vorgangen , 
beim Setzen und Loschen von Tabulatoren usw. reagieren. Im 
allgeeeinen wird hierfiir ein besonderer Lautsprecher mit elektro- 
dynaaischem oder piezoelektr ischem Antrieb verwendet. Auflerdem 
besitzen diese Burornaschinen bekanntlich einen Oder mehrere 
elejctroaechanische Wandler , die elektrische Impulse in mecha- 
nische Bewegung umsetzen, wie z. B. fur den Antrieb des Typen- 
tragers, des Druckwagens, des Papier-, Magnet- oder Farbbandes. 
^ Diese Wandler konnen Schr i ttmotore , Magnete oder Relais sein. 

Der is Anspruch 1 angegebenen Erfindung liegt die Aufgabe zu- 
grunde, eine solche Buromaschine konstruktiv dadurch zu verein- 
fachen, daB ein zusatzlicher Lautsprecher als Signal vorrichtung 
entbehrlich und durch ein vorhandenes Bauteil ersetzt wird, ohne 
ihre sonstige Funktion zu beeintrachtigen. 

Weitere Merkiaale der Erfindung ergeben sich aus den Unteran- 
sprflchen. Kit der Ausgestal tung der Buromaschine nach Anspruch 2 
is* der Handler, z. B, ein Schri ttmotor , Magnet, Relais usw., 
sit einer s o hohen f estzulegenden Frequenz z u betreiben, daB der 
Wandler und/oder das Bef estigungselement , z. B. eine Seitenwand, in 
Resonaazschwingungen geraten und einen deutlich horbaren Ton 
abstrailen. Bei Bedarf kann das Befest igungselement so ausgebildet 
werden, daB die akustische Abstrahlung fur diesen Frequenzbe- 
reich er&olrt wird. 

Io einer besonderen Ausf Qhrungsf orm der Erfindung nach Anspruch 4 
ist der Handler ein an sich bekannter Schrittmotor , der in seiner 
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Grundf unktion digitale Inf ormationen in mechanische Drehbe- 
wegung mit definierten Drehwinkeln umformt, aber aufterhalb 
des Arbe itsbereichs zur Erzeugung von akustischen Schwin- 
gungen mitbenutzt wird. 

Ein solcher Schri ttmotor stellt einen el ektromechan i schen Hand- 
ler dar, dessen Antr iebswel 1 e den elektrischen Steuer impul sen 
folgend in Schritten rotiert. Fur den Betrieb muB unter anderem 
ein Steuerimpul s-Generator vorhanden sein. Der auf der Antriebs- 
welle befestigte Rotor des Schr ittmotors dreht sich bei jedem 
zugefuhrten Impuls urn einen Schritt. Wird der Schr ittmotor 
durch eine Impul sfrequenz angesteuert, so entsteht bekanntlich 
ein rotierendes magnetisches Feld, dem die Permanentmagnete 
des Rotors folgen. Der Schrittmotor wird dabei mit einer Dreh- 
geschwindigkeit bewegt, die der Frequenz der an die Steuerschal- 
tung angelegten Impulse entspricht. 

Bei Schr ittmotoren unterschei det man zwei Betriebsbereiche , 
die beide lastabhangig sind: Den Anl auf f requenzbereich , in 
dem der Motor noch innerhalb eines Schrittes starten und 
stoppen kann und den Betriebsf requenzbereich . Darunter wird 
der gesamte Schr ittf requenzbereich verstanden, in dem der ein- 
mal angelaufene Motor ohne Schr i ttverl uste mitiauft, aber ohne 
Schr ittver luste weder anlaufen noch anhalten kann. Nach dem 
Anlaufen des Motors im Anl auf f requenzbereich kann die Schritt- 
frequenz ohne weiteres bis zur oberen Grenze des Betriebs- 
frequenzbereiches erhoht werden. Oberhalb dieser lastabhangi- 
gen Hochstgrenze gerat er aulier Tritt und bleibt stehen. 

Bei Ansteuerung des Schr ittmotors durch eine Frequenz, die ober- 
halb der maximalen Betriebsf requenz liegt, vibriert der Rotor 
urn seine magnetische Raststellung und erzeugt akustische 

- 4 - 

909884/0268 



SDOCID: <DE 2830527A1 J_> 




2830527 

4 - 



Schw ingungen. Der Schri ttmotor wird folglich neben seiner Haupt- 
funktion, elektrische Signale in eine mechanische Drehbewegung 
unzuwandeln, auch als akustische Signal vorrichtung verwendet, 
um beispielsweise die Annaherung des Zeilenendes, Korrektur-, 
Wiederhol-, Setz- und/oder Loschf unkt ionen anzuzeigen. Dabei 
kann es zweckmaftig sein, den Schrittmotor mit einer solchen 
f est zul egenden hohen Frequenz zu betreiben, daB nicht nur 
der Schrittmotor, sondern auch sein Befest igungselement , z, B. 
das Rahmenwerk bzw. eine Seitenwand, in Resonanzschwingungen 
geraten und einen deutlich horbaren Ton abstrahlen. 

Auch ist es vorteilhaft, als Anregungsf requenz einen Wert zu 
wahlen, der in der N3he des Empf indl ichkeitsmaximums des mensch- 
lichen Ohres, d. h. etwa bei 2000 bis 3000 Hz, liegt. Dabei 
kann das Befest igungsel ement so ausgebildet werden, dafi die 
akustische Abstrahlung fur diesen Frequenzbereich erhSht wird. 

In einer anderen Ausf Ohrungsf orm kann es zweckdienl ich sein, 
statt eines Schr ittmotors als akustischen Signalgeber einen 
Magnet, ein Relais oder dergleichen zu verwenden, dessen Anker 
bei Ansteuerung oberhalb der maximalen Betriebsf requenz in 
akustische Schwingungen versetzbar ist. 
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